TEHNICKE KARAKTERISTIKE UREDAJA BTC-1000

Napajanje:

Snaga bez
opterecenja:

Snaga na izlazu:

Ukupna
maksimalna snaga:

Signalnih planova:

Maksimalni broj
signalnih grupa:

Temperaturni opseg:

Sigurnost signala:

Dijagnostika greske:

Sistem za koordinaciju:

Prikljucci:

Mehanicko resenje:

Dimenzije uredaja:

180-240V 50Hz

50 - 300 W

min. 8W max. 200W na strujno kontrolisanim
min. 8W max. 400W na naponski kontrolisanim

4 KW

16

40 (20master+20slave)
-40 - +65°C sa klimatizacijom

- kontrola glavnih crvenih signala

- kontrola ispravnosti signalnog pojma

- kontrola konfliktnosti

- uredaj poseduje generator vremenske baze sa

vremenskom rezervom napajanja do 36 meseci i Cuva memorisane
podatke, sat i kalendar

- uredaj je zasticen filterskim kolom za otklanjanje smetnji

- procedure prilikom prelaska sa zutog treptaca na

normalan rad i obrnuto i pri dolasku napona napajanja se sprovode
sa bezbednosnim praznjenjem raskrsnice

- opticki prikaz svih stanja i greSaka na LED indikacijama i LCD
displeju

- registrovanje svih gresaka i promena stanja u

memoriju mikroprocesorskog kontrolera

- svi moduli su opremljeni sopstvenim dijagnostickim sistemom

- serijski RS-485
- kompatibilnost sa starim sistemima

serijski RS-232 i RS-485 port
- metalni plastificirani orman sa konstrukcijom za noSenje obrtnog
rama za 19” rekove

- redna klema za prikljucak signalnih kablova

V= 1050mm S=840mm D=370mm



Opis uredaja

Kontroler BTC-1000 se sastoji od 19” rama sa modulima, prikljucne reglete, koji su
smesteni u metalni ili poliesterski orman. Kompletan upravljacki deo moguce je jednostavno
demontirati (izvaditi) iz ormana radi servisiranja, ukoliko je nemoguce otkloniti eventualni kvar
na terenu. Nastale greske, se detektuju i prikazuju na svakom modulu pojedina¢no. Posle
nestanka napajanja uredaj automatski sprovodi proceduru za uspostavljanje normalnog rezima
rada.

Uredaj je prilagoden i projektovan za primenu u razli¢itim uslovima saobradaja, Sto se
postize odgovaraju¢im konfigurisanjem. U osnovnoj varijanti uredaj se isporucuje u dve celine
(RACK-a) i to:

1. Upravljacki i deo za napajanje
2. IzvrSni moduli

U 19” ramu upravljackog dela nalaze se moduli:

+¢ Ispravljacki modul cCPU

++ Upravljacki pult modul cLOG ili

¢ Mikroprocesorski modul uLOG

¢ Programabilni kontroler pTC-2300

¢ Detektorski modul (opciono) VvDET (vek M4C)

U 19” ramu izvrSnog dela nalaze se moduli:

% Vozacki vOouT
s PeSacki poOuUT
+« Tramvajski touT
¢+ Brzinski fouT
++» Programabilni konflikt detektor pGCD

Na priklju¢noj regleti se nalaze ulazi mreznog napona, izlazi izvrsnih modula, prikljuci za
komunikacionu liniju, automatski osigurac¢i 25A/250V i 6A/250V, Suko uti¢nica za prikljucivanje
instrumenata i drugog alata prilikom servisiranja i zastitno rele 10A/24V.



MERNO MESTO

Strujomer i glavni prekg

REK samodulima

PRIKLJUCNE
REGLETE

UVOD NAPOJINOG
KARI A

sl.1 UREDAJ BTC 1000



REZIMI RADA UREDAJA

1. Koordinisani rad

Koordinisani rad omoguéava multifazni rad, rad po sistemu signalnih grupa, koordinaciju pomocu
STOP tacaka i SINHRO tacaka, lokalnu mikrokontrolu zelenih vremena i kontrolu zastitnih vremena.

2. Serijska koordinacija

Serijska koordinacija je rezim u kojem se koordinacija uredaja odrzava pomocu zonske centrale
koja upravlja koordinacijom grupe raskrsnica u odredenoj zoni. Komunikacija se ostvaruje putem
serijskog RS-485 interfejsa.

3. Automatski rad (po satu)

Kod automatskog rada omogucava se aktiviranje nekog od 16 signalnih planova po programiranoj
vremenskoj tabeli. Aktiviranje signalnog plana vrsi se na osnovu lokalnog sata i kalendara.

4. Lokalni rad

Kod lokalnog rada sistem radi bez koordinacije sa ostalim uredajima, i ne prihvata koordinacione
impulse.

5. Rucni rad

Kod rucnog rada izbor signalnog plana korisnik vrSi manuelno sa tastature. Aktiviranje signalnog
plana vrsi se nakon Sto korisnik izabere Zeljeni signalni plan.

6. Detektorski rad

Kod detektorskog nacina rada izbor osnovnog signalnog plana vrsi se automatski ili ru¢no, dok se
odgovarajuci signalni plan prilagodava trenutnim zahtevima saobracaja na osnovu podataka sa
detektora.

7. Zuto treptanje

Kod rezima treptanja zutog, uredaj daje treptuce zuto na vozacikim signalnim grupama i deaktivira
sve ostale svetlosne signale. Izbor ovog reZima rada se moze obaviti rucno, sa pulta, daljinskom
komandom ili automatski prilikom detektovanja greske uredaja.

8. Test rad
Ovaj rezim rada koristi se prilikom testiranja uredaja, pri ¢emu su izlazi iz uredaja iskljuceni.



MODULI UREDAJA BTC-1000

1. Mikroprocesorski modul uLOG

Koristi se za rucni ili automatski izbor signalnog plana (programa) uredaja, izbor reZzima rada
uredaja (scoor, coor, loc, YF, AR) kao i za nadgledanje i kontrolu stanja greSke i njeno
registrovanje u memoriju modula.

2. Ispravljac (cCPU)

Ispravlja¢ obezbeduje napajanje logike uredaja sa stabilisanim naponima od +5V i +24V, upravlja
klimatizacijom uredaja. Opremljen je rezervnim kolima za upravljanje uredajem u slucaju otkaza
centralne procesorske jedinice.

3. Programabilni kontroler saobracaja (pTC-2300)

Modul pTC generiSe glavni klok uredaja, sadrzi EPROM sa 16 signalnih planova, poseduje indikaciju
sopstvene greske, indikaciju trenutno aktivnog signalnog plana i sekunde u kojoj se nalazi.

4. Programabilni konflikt detektor (pGCD)

Modul pgCD poseduje 8 ulaza za kontrolu zelenih (tokova) signala. Programiranje matrice
konfliktnosti se vrsi direktno iz programskog paketa PTC-1000.

5. Izvrsni moduli

-vOUT vozacki izvrsni modul
-pOUT pesacki izvrsni modul
-tOUT tramvajski izvrsni modul
-fOUT brzinski modul

Svi moduli poseduju 4 izlaza, indikaciju greske, kontrolu glavnog crvenog signala i kontrolu
ispravnosti signalnog pojma. U rezimu zutog trepcuceg signala su potpuno autonomni i mogu da
rade i bez kontrolera.

6. Detektorski modul (opciono)

- VDET (vekM4C)

Cetvorokanalni modul za induktivnu detekciju vozila. Ima proceduru za automatsku samo-
kalibraciju pri ukljucenju.
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